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Antriebsleistung 0,25 bis 1,5 kW
Abtriebsdrehmomente bis 1200 Nm
Abtriebsdrehzahlen 0,16 bis 5600 1/min
Stellbereich bis 1:9

Verstellmdglichkeit auch im Stillstand
Drehzahlkonstant, laufruhig, hohe Lebensdauer
und guter Wirkungsgrad
Lebensdauerschmierung, dadurch wartungsfrei

o komplett geschlossene Bauweise, alle Ubertra-
gungsteile im Olbad laufend, dadurch bestens
geeignet fir Einsatz in explosionsgeschitzten
Bereichen

Funktion

Die wesentlichen Bestandteile sind zwei Stahlkegelpaare auf der An (1)- und
Abtriebswelle (3), die ein Stahlring (2) unter Vorspannung umschlie3t. Die
eintreibende Kraft wird somit auf das Abtriebskegelpaar Ubertragen.

Zwei diagonal gegenuberliegende Kegel sind starr miteinander verbunden und
kénnen durch Drehen der Verstellwelle gemeinsam axial verschoben werden.
Dadurch lauft der Ring auf beliebig einstellbaren Durchmessern der Kegelflachen ab
und ermdglicht stufenlos einstellbare Ubersetzungen von 3:1 bis 1:3, also gesamt
R=9.

Je nach Lastabnahme wird der Ubertragungsring in die Keilwinkel, den die
Kegelpaare bilden, mehr oder weniger weit eingezogen. Der Anpressdruck zwischen
Ring und Kegeln andert sich zwangslaufig nahezu proportional mit dem
abgenommenen Drehmoment. Hierdurch wird nicht zuletzt der bekannt hohe
Wirkungsgrad dieses Stahlsystem-Antriebes erreicht und die natirliche Abnutzung
der Ubertragungsteile und Walzlager auf ein Minimum beschrénkt.

Antriebsseitige

Anbauten
Freie Antriebswelle
Bei dieser Ausfiihrung sollte ohne zusatzliche Kiihlung eine Antriebsdrehzahl von
2000 1/min nicht Gberschritten werden.
Die zulassige Radiallast, bezogen auf Mitte Welle, betragt bei
Stellantrieb GréRe 4 =260 N
5=360 N

Motoranbau
Der Antrieb erfolgt serienméaRig tber B14-Normmotoren. Es werden 2- und 4-polige
Drehstrom- bzw. Drehstrom-Ex-Motoren angebaut.

Abtriebsseitige

Anbauten
Zur Anpassung der Abtriebsdrehzahlen an die jeweiligen Erfordernisse kénnen
angebaut werden:
e Stirnradgetriebe
e Stirnrad- und Kegelwinkelgetriebe

Stelleinrichtungen
Serienmé&Rig ist eine Handstelleinrichtung vorgesehen.
Weitere Stelleinrichtungen siehe Seite 15
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Stellantrieb R4 L

mit Stirnradgetriebe (

Antriebs-  Stell- Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- ca. MalRe

leistung  bereich  grenzahlen drehmoment iibersetzung ~ Gewicht

P R n2 T2

kW 1/min Nm Typ i = kg Seite

0,25 1:9 465 - 4200 30 - 045 R4-25/4 - 9,6 10
155 - 1400 86 - 13 R41-25/4 3 10,7 11
92 -830 144 - 2,2 R41-25/4 51 10,7 11
71 -640 18,8- 2,9 R41-25/4 6,6 10,7 11
58 -520 22,6 - 3,5 R42-25/4 8,1 11,5 12
34 -306 *30 - 5,9 R42-25/4 13,8 11,5 12
26 -233 *30 - 7,8 R42-25/4 18 11,5 12
21 -190 61 - 95 R430-25/4 21,6 13,0 13
13 -117 *70 - 15,3 R430-25/4 37,1 13,0 13
95 -87 *70 - 20,6 R430-25/4 48 13,0 13
8 -72 *70 - 245 R440-25/4 59 13,2 13
47 -42 *70 - 42,2 R440-25/4 100 13,2 13
35 -31 *70 - 55 R440-25/4 130 13,2 13
3 - 27 *70 - 66 R450-25/4 158 13,4 13
1,7 -15 *70 -*70 R450-25/4 272 13,4 13
1,3 -12 *70 -*70 R450-25/4 353 13,4 13
1,1 -10 *70 -*70 R460-25/4 429 13,6 13
0,63-5,7 *70 -*70 R460-25/4 735 13,6 13
0,48 - 4,3 *70 -*70 R460-25/4 955 13,6 13

0,37 1:6 465 - 2800 30 -10 R4-37/4 - 10,9 10
155 - 930 86 -29 R41-37/4 3 12,0 11
92 -560 14,4 - 4,8 R41-37/4 5,1 12,0 11
71 -430 18,8 - 6,3 R41-37/4 6,6 12,0 11
58 - 350 22,6 - 7,6 R42-37/4 8,1 12,8 12
34 -205 *30 - 129 R42-37/4 13,8 12,8 12
26 - 155 *30 - 17 R42-37/4 18 12,8 12
21 -127 61 - 20,2 R430-37/4 21,6 14,3 13
13 -76 *70 - 33,7 R430-37/4 37,1 14,3 13
9,5 -57 *70 - 45,7 R430-37/4 48 14,3 13
8 -48 *70 - 51 R440-37/4 59 14,5 13
4,7 - 28 *70 -*70 R440-37/4 100 14,5 13
35 -215 *70 -*70 R440-37/4 130 14,5 13
3 -18 *70 -*70 R450-37/4 158 14,7 13

* konstruktives Grenzdrehmoment des Ubersetzungsgetriebes
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Stellantrieb R4
mit Stirnradgetriebe

[ ]

(

Antriebs-  Stell- Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- ca. MalRe

leistung  bereich  grenzahlen drehmoment iibersetzung ~ Gewicht

P R n2 T2

kW 1/min Nm Typ i = kg Seite

0,55 1:6 930 — 5600 3,0 - 0,76 R4-55/2 11,1 10
310 — 1865 86 -22 R41-55/2 3 12,2 11
186 - 1120 14,4 - 3,6 R41-55/2 5,1 12,2 11
141 — 850 19,1- 4,7 R41-55/2 6,6 12,2 11
116 — 700 23 - 56 R42-55/2 8,1 13,0 12
71 -430 *30 - 9,6 R42-55/2 13,8 13,0 12
52 -310 *30 - 12,8 R42-55/2 18 13,0 12
42 - 255 60 - 151 R430-55/2 21,6 14,5 13
25 -151 *70 - 25,5 R430-55/2 37,1 14,5 13
19 -116 *70 - 33,2 R430-55/2 48 14,5 13
16 -96 *70 - 38,9 R440-55/2 59 14,7 13
9,4 -56 *70 - 67 R440-55/2 100 14,7 13
7 -42 *70  -*70 R440-55/2 130 14,7 13

0,75 1:6 930 - 5600 30 -10 R4-75/2 - 10,4 10
310 - 1865 86 - 28 R41-75/2 3 11,5 11
186 - 1120 14,4 - 4,8 R41-75/2 5,1 11,5 11
141 - 850 19,1- 6,4 R41-75/2 6,6 11,5 11
116 - 700 23 - 7,6 R42-75/2 8,1 12,3 12
71 -430 *30 - 13 R42-75/2 13,8 12,3 12
52 -310 *30 - 17,2 R42-75/2 18 12,3 12
42 - 255 60 - 20,1 R430-75/2 21,6 13,8 13
25 -151 *70 - 33,9 R430-75/2 37,1 13,8 13
19 -116 *70 - 44,1 R430-75/2 48 13,8 13
16 -96 *70 - 52 R440-75/2 59 14,0 13

* konstruktives Grenzdrehmoment des Ubersetzungsgetriebes
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Stellantrieb R4

mit Stirnrad- und Kegelwinkelgetriebe

1)

1111

5

Antriebs-  Stell- Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- ca. MalRe
leistung  bereich  grenzahlen drehmoment iibersetzung ~ Gewicht
P R n2 T2
kW 1/min Nm Typ i = kg Seite
0,25 1:9 103 - 930 12,6-1,9 R41W3-25/4 4,5 12,2 14
61 -552 21 - 3,2 R41W3-25/4 7,65 12,2 14
47 -426 27,5- 4,3 R41W3-25/4 9,9 12,2 14
39 -348 *30 - 8,7 R42W3-25/4 12,2 13,0 14
23 -204 *30 - 8,7 R42W3-25/4 20,7 13,0 14
17 -156 *30 - 115 R42W3-25/4 27 13,0 14
14 -126 *30 - 13,9 R430W3-25/4 32,4 14,5 14
89 - 139 R430W10-25/4 32,4 16,7 14
8,7 -78 *30 - 224 R430W3-25/4 56 14,5 14
*100 - 224 R430W10-25/4 56 16,7 14
7 -63 *150 - 27,6 R430W15-25/4 65 15,5 14
53 -48 *30 -*30 R440W3-25/4 89 14,7 14
*100 - 36 R440W10-25/4 89 16,9 14
3,3 -30 *150 - 60 R430W15-25/4 144 15,5 14
3,1 -28 *100 - 61 R440W10-25/4 150 16,9 14
2 -18 *100 - 96 R450W10-25/4 237 17,1 14
16 -14 *150 - 123 R440W15-25/4 300 15,7 14
1,1 -10,2 *100 - *100 R450W10-25/4 408 17,1 14
1 -9 *150 -*150 R450W15-25/4 474 15,9 14
0,73-6,6 *100 - *100 R450W10-25/4 643 17,3 14
0,57-5,1 *150 -*150 R450W15-25/4 816 15,9 14
0,37-3,3 *150 - *150 R460W15-25/4 1287 16,1 14
0,32-29 *100 -*100 R460W10-25/4 1432 17,3 14
0,16 - 1,44 *150 - *150 R460W15-25/4 2865 16,1 14
0,37 1.6 103 - 620 12,6 - 4,3 R41W3-37/4 4.5 13,5 14
61 - 368 21 - 7 R41W3-37/4 7,65 13,5 14
47 -284 275- 9,2 R41W3-37/4 9,9 13,5 14
39 -232 *30 - 11 R42W3-37/4 12,2 14,3 14
23 -136 *30 - 18,9 R42W3-37/4 20,7 14,3 14
17 -104 *30 - 25 R42W3-37/4 27 14,3 14
14 -84 *30 -*30 R430W3-37/4 32,4 15,8 14
89 - 30 R430W10-37/4 32,4 18,0 14
8,7 -52 *30 -*30 R430W3-37/4 56 15,8 14
*100 - 49 R430W10-37/4 56 18,0 14
7 -42 *150 - 59 R430W15-37/4 65 16,8 14
53 -32 *100 - 74 R440W10-37/4 89 18,2 14
3,3 -20 *150 - 133 R430W15-37/4 144 16,8 14
3,1 -18,6 *100 - *100 R440W10-37/4 150 18,2 14
2 -12 *100 - *100 R450W10-37/4 237 18,4 14
16 -94 *150 - *150 R440W15-37/4 300 17,0 14

* konstruktives Grenzdrenmoment des Ubersetzungsgetriebes

-6 -

Heytec Antriebstechnik GmbH e Heidemannstral3e 3 ¢ D-80939 Miinchen
Tel: 089/312135-0 ¢ Fax: 089/3132526 ¢ eMail: info@heytec.de e Internet: www.heytec.de



Reihe R

N heytec

Stellantrieb R4
mit Stirnrad- und Kegelwinkelgetriebe
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Antriebs-  Stell- Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- ca. MalRe
leistung  bereich  grenzahlen drehmoment iibersetzung ~ Gewicht
P R n2 T2
kW 1/min Nm Typ i = kg Seite
0,55 1:6 207 -1240 126- 3,2 R41W3-55/2 4,5 13,7 14
124 - 744 21 - 53 R41W3-55/2 7,65 13,7 14
94 -564 28 - 6,9 R41W3-55/2 9,9 13,7 14
77 -464 *30 - 8,2 R42W3-55/2 12,2 14,5 14
47 -284 *30 - 14,1 R42W3-55/2 20,7 14,5 14
35 -208 *30 - 18,8 R42W3-55/2 27 14,5 14
28 -168 *30 - 22 R430W3-55/2 32,4 16,0 14
87 - 22 R430W10-55/2 32,4 18,2 14
17 -100 *30 -*30 R430W3-55/2 56 16,0 14
*100 - 37 R430W10-55/2 56 18,2 14
14 -84 *150 - 44 R430W15-55/2 65 17,0 14
10,7 - 64 *100 - 56 R440W10-55/2 89 18,4 14
8,3 -50 *150- 74 R430W15-55/2 111 17,0 14
53 -32 *100- 113 R440W15-55/2 177 17,2 14
47 -28 *100 - *100 R440W10-55/2 195 18,4 14
23 -14 *100 - *100 R450W10-55/2 408 18,6 14
*150 - *150 R440W15-55/2 390 17,2 14
1,47 - 8,8 *100 - *100 R460W10-55/2 643 18,8 14
1,13-6,8 *150 - *150 R450W15-55/2 816 17,4 14
0,73-4,4 *150 - *150 R460W15-55/2 1287 17,6 14
0,64 - 3,8 *100 - *100 R460W10-55/2 1432 18,8 14
0,32-1,52 *150 - *150 R460W15-55/2 2865 17,6 14
0,75 1.6 207 -1240 126- 4,1 R41W3-75/2 4.5 13,0 14
124 - 744 21 - 70 R41W3-75/2 7,65 13,0 14
94 -564 28 - 94 R41W3-75/2 9,9 13,0 14
77 -464 *30 - 11,2 R42W3-75/2 12,2 13,8 14
47 -284 *30 - 19 R42W3-75/2 20,7 13,8 14
35 -208 *30 - 25 R42W3-75/2 27 13,8 14
28 -168 *30 - 29 R430W3-75/2 32,4 15,3 14
87 - 29 R430W10-75/2 32,4 17,5 14
17 -100 *100 - 49 R430W10-75/2 56 17,5 14
14 -84 *150 - 58 R430W15-75/2 65 16,3 14
10,7 - 64 *100 - 75 R440W10-75/2 89 17,7 14
8,3 -50 *150 - 98 R430W15-75/2 111 16,3 14
53 -32 *150 - *150 R440W15-75/2 177 16,5 14

* konstruktives Grenzdrenmoment des Ubersetzungsgetriebes
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Stellantrieb R5
mit Stirnradgetriebe

[ ]

(

Antriebs-  Stell- Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- ca. MalRe

leistung  bereich  grenzahlen drehmoment iibersetzung ~ Gewicht

P R n2 T2

kW 1/min Nm Typ i = kg Seite

0,55 1:9 465 - 4200 6,0 -1,0 R5-55/4 - 18 10
155 - 1400 17,7-29 R51-55/4 3 22 11
92 -830 29,4-4,9 R51-55/4 5,1 22 11
71 -640 39,2-6,5 R51-55/4 6,6 22 11
35 -315 76 -12,6 R52-55/4 13,1 24,3 12
21 -190 *110 -21,2 R52-55/4 22,4 24,3 12
16 -144 *110 -27,9 R52-55/4 29,1 24,3 12

0,75 1:9 465 - 4200 6,0 -1,3 R5-75/4 - 20 10
155 - 1400 25,9-39 R51-75/4 3 23,8 11
92 -830 43,5 - 6,6 R51-75/4 5,1 23,8 11
71 -640 *50 -8,6 R51-75/4 6,6 23,8 11
35 -315 *110 - 16,7 R52-75/4 13,1 25,8 12
21 -190 *110 - 28,4 R52-75/4 22,4 25,8 12
16 -144 *110 - 37,4 R52-75/4 29,1 25,8 12

1,1 1:6 930 - 5600 60 -15 R5-110/2 = - 18,8 10
310 - 1865 17,4-4,3 R51-110/2 3 22,8 11
186 - 1120 28,8-7,3 R51-110/2 51 22,8 11
141 - 850 38,2-9,5 R51-110/2 6,6 22,8 11
71 -430 74 -18,3 R52-110/2 13,1 24,8 12
42 - 255 *110 - 31 R52-110/2 22,4 24,8 12
32 -193 *110 - 40,9 R52-110/2 29,1 24,8 12

1,5 1:6 930 - 5600 6,0 -2,0 R5-1502 = - 19,8 10
310 - 1865 17,4-5,8 R51-150/2 3 23,8 11
186 - 1120 28,8-9,6 R51-150/2 51 23,8 11
141 - 850 38,2-12,7 R51-150/2 6,6 23,8 11
71 -430 74 -245 R52-150/2 13,1 25,8 12
42 - 255 *110 -41,3 R52-150/2 22,4 25,8 12
32 -193 *110 - 55 R52-150/2 29,1 25,8 12

* konstruktives Grenzdrenmoment des Ubersetzungsgetriebes
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mit Stirnrad- und Kegelwinkelgetriebe
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Antriebs-  Stell- Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- ca. Mafe

leistung  bereich  grenzahlen drehmoment iibersetzung ~ Gewicht

P R n2 T2

kW 1/min Nm Typ i= kg Seite

0,55 1:9 103 - 927 258 - 4,2 R51W10-55/4 4,5 25,7 14
61 -549 428 - 7,1 R51W10-55/4 7,65 25,7 14
47 -423 57 - 95 R51W10-55/4 9,9 25,7 14
31 -279 86 - 1472 R51W15-55/4 15,3 24,5 14
24 -216 114 - 18,9 R51W15-55/4 19,8 24,5 14

0,75 1:9 103 - 927 37,7 - 57 R51W10-75/4 4,5 27,5 14
61 -549 63 - 9,6 R51W10-75/4 7,65 27,5 14
47 -423 73 - 125 R51W10-75/4 9,9 27,5 14
31 -279 126 - 19,2 R51W15-75/4 15,3 26,3 14
24 -216 145 - 25 R51W15-75/4 19,8 26,3 14

1,1 1:6 207 -1240 25,3- 6,3 R51W10-110/2 4,5 26,5 14
124 -744 42 - 10,6 R51W10-110/2 7,65 26,5 14
94 -564 55 - 13,8 R51W10-110/2 9,9 26,5 14
62 -372 84 - 2172 R51W15-110/2 15,3 25,3 14
47 -282 111 - 27,6 R51W15-110/2 19,8 25,3 14

15 1:6 207 - 1240 253- 84 R51W10-150/2 4,5 27,5 14
124 - 744 42 - 14 R51W10-150/2 7,65 27,5 14
94 -564 55 - 18,5 R51W10-150/2 9,9 27,5 14
62 -372 84 - 28 R51W15-150/2 15,3 26,3 14
47 -282 111 - 37 R51W15-150/2 19,8 26,3 14

* konstruktives Grenzdrehmoment des Ubersetzungsgetriebes
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Typ R4/RS
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